Les logiciels de Gestion de la Maintenance Assistée par Ordinateur (GMAQO)

L'outil GMAO permet de simplifier et standardiser les
opérations de maintenance dans |'entreprise. L'outil
informatique permet de tracer les données, de les
archiver, de les analyser.

Ces logiciels proposent plus ou moins les mémes
fonctionnalités a quelques variantes pres.

1. Les fonctions offertes par les GMAO

a) La gestion de la maintenance
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v' Définir les gammes d'interventions
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La gestion des travaux
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v' Gérer la charge de travail, éditer les plannings




Les tableaux de bords

v' Editer les historiques
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v Calculer le colit global de la maintenance

L. () Equipement ) Famille () Atborescence @ Tous les équipements
& Par équipements .
Activité \ Naturz | Digane | R
Date da fin 31/12/1993
€ Par ubriques ITnus j ITnus j ITnus j
Ecuipement | tempspassés | coitsmo. | coitspices | Coits totaun =]
BOUILLELR | 4,00 400,00 0,00 400,00
CONYOVAGE 4,00 460,00 0,00 160,00
CONVOYELR DROIT 14 60 1677 00 3,00 1680,00
CONYOYEUR GAUCHE 9,00 1050,00 120,00 1170,00
FOUR 218,00 2596500 290949 2887449
GEMERAL 2,00 180,00 0,00 180,00
LABD TENTURE 11,50 125500 434,20 1689,20
LIGNE 1 60,50 £785,00 425 896 720,96
LIGHE 2 0,00 0,00 0,00 0,00
LIGHE 3 450 525,00 0,00 525,00
LIGHE 5 5,00 515,00 0,00 615,00
P 050 52,00 225,00 135539 7580,39
P 100 8,00 750,00 0,00 750,00
POMPE HS6 13,00 1630,00 1585 31 IM5,31
POMPE REMPLISSAGE 9,00 470,00 305,01 127501
REMPLISSEUSE 5,00 525,00 0,00 525,00 —
ROBOT 100 37,50 441250 129,00 454,50
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b) La gestion des stocks
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v’ Gérer les pieces
réparées
v Lister les pieces de rechange (

1" urgence)



c) La gestion des achats

v’ Gérer les contrats de
maintenance

v Emettre les demandes
d'achats

v' Gérer la réception

v' Facturer

d) Fonctions supplémentaires (selon logiciels)

v' Aides a la décision (visualisation des axes d'analyse, tableaux de bord
dynamiques)

v’ Systeme d'information géographique (situation géographique des
équipements, visualisation des liens entre ces équipements)

v' Gestion des DI (demandes d'intervention) par Internet ou Extranet

v Fonction "Work Flow" (gestion des circuits des informations et
validation de celles-ci aux différentes étapes du processus
maintenance)

v' Utilisation de terminaux portables pour les saisies d'informations

v' Interfaces avec les autres logiciels de |'entreprise (GPAO, gestion,
bases de données...)

2. Exemples de GMAO

COSWIN 7i SIVECO www.siveco.com

CARL CARL SOFTWARE www.carl.eu

Maint express ACF Maintenance www.maintexpress.com
CORIM CORIM www.corim-solutions.com
ALTAIR DSD System www.dsdsystem.fr
OMERE MELSENS www.meslsens.com
AXEL DIMO Gestion www.axelcmms.com
OPTIMAINT APISOFT www.apisoft.fr

MISTER Maint ITM www.mistermaint.com
MAINTI Média TRIBOFILM www.tribofilm.fr

ITHEC ITHEC www.ithec.com

EASY Cam CIPROS www.cipros-international.com

OPTIMa TOMAO http://optima.tomao.fr




Compléments :
Une liste plus exhaustive est fournie sur le site de I'AFIM (Association
Frangaise des Ingénieurs de Maintenance)

http://www.afim.asso.fr/actifs/gmao/gmao-progiciels.asp

Par ailleurs, un extrait de |'étude de I'AFIM sur la GMAO en France est
disponible sur ce méme site :

http://www.afim.asso.fr/actifs/gmao/gmao-marche.asp

Cette étude liste également les régles permettant de choisir la bonne GMAO par
rapport au besoin de |'entreprise.

Les copies d'écrans qui illustrent cet article sont issues des logiciels CARL et OPTIMa



